NATIONAL DE 
LA PROPRIETE 
INDUSTRIELLE 



BREVET D ' INVENTION 



CERTIFICAT D'UTILITE - CERTIFICAT D'ADDITION 

COPIE OFFICIELLE 

Le Directeur general de I'lnstitut national de la propriete 
industrielle certifie que le document ci-annexe est la copie 
certifiee conforme d'une demande de titre de propriete 
industrielle deposee a I'lnstitut. 

Fait a Paris, le 1±MJML _ 



Pour le Directeur general de I'lnstitut 
national de la propriete industrielle 
Le Chef du Oepartement des brevets 




Martine PLANCHE 



DOCUMENT DE PRIORITE 

PRESENTE OU TRANSMIS 
CONFORMEMENT A LA 




INDUSTRIELLE www.inpl.fr 




CEOT1F8^P P'UTBLITE 

Code de la propria intellectueile - Livre VI 

1/2 



ttanowaoi 
la i-apraiir* 
tnauataJtoui 

26 bis. rue de Saint Petersbourg 
75800 Paris Cedex 08 

Telephone : 01 53 04 53 04 Telecopie : 01 42 94 86 54 



N° 11354*01 



REMISE DES P1&ES 
DATE 



I Reserve a HNPI 



LIEU 



24 JUIL 2002 
75 !NP! PAR!® 

0209386 



REQUITE EN DiiLlVRANCE 

I Remplir imp6rativement la 2eme page. 

Cet imprime est a remplir lisibtement a i'encre noire 
HQ NOW! ET ADRESSE DU DEMANDEUR OU DU MAN DATA! RE 
A QUI LA CORRESPONDANCE DOIT ETRE ADRESSEE 



OB 5WW/1906Q0 



N" O'ENREGISTREMENT 
NATIONAL ATTRIBUE PAR L'lNPl 
DATE DE DEPOT ATTRIBUEE 
PAR LINPl 



2 4 JUIL 2002 



NOVAGRAAF TECHNOLOGIES 

122 rue Edouard Vaillant 

92593 LEVALLOIS PERRET CEDEX 

France 



n 



Vos references pour ce dossier 



Confirmation d'un depdt par telecopie □ N° attribue par HNPI a la telecopie 


H NATURE DE LA DEMANDE 


Cochez Tune des 4 cases sun/antes \ 


Demande de brevet 


m 


Demande de certitlcat d'utilite 


n 


Demande divisionnaire 

Demande de brevet iniiiak 
ou demands de cvrtificat d'utilite initiate 


□ 

f\p Date 1 / / 1 
N° . Date 1 // 1 


Transformation d'une demande de 
brevet europeen Demande da brevet initiate 


^N* Date 1 / / 1 


ggj TfTRE DE L'lWVENTION (200 caracteres ou espaces maximum) 

DISPOSITIF AMOVIBLE DE PREHENSION EN TOUTE SECURITE 


H DECLARATION DE PRIORITY 
OU REQU&TE DU BENEFICE DE 
LA DATE DE DfePdT D'UNE 
DEMANDE ANTERIEURE FRANpAlSE 


Pays ou organisation 

Date 1 / / ! N° 

Pays ou organisation f 
Date i / / 1 N° | 

Pays ou organisation 9 
n*t* 1 / '} 1 N° 

□ S'il y a d'autres priorites, cochez la case et utilise* I'imprlme aSulten | 


M DESV2ANDEUR 


| — | S'il y a d'autres demandeurs, cochez la case et utilisez Pimprime «Sutte» 


Nom ou denomination soctale 


SEB SA 


Prenoms 




Forme juridique 


Societe Anonyrne 


N° SIREN 


i i 


Code APE-NAF 


i • • • i 


Adresse 


Rue 


Les 4M 

Chemin du Petit Bois 


Code postal et ville 


69130 |ECULLY 


Pays 


FRANCE 


Nationality 


FRANCAISE 


N° de telephone (faculiatij) 




N° de telecopie (Jacultatif) 




Adresse electronique (factdlatif) 





i er depot 

BRE 



BilWESNITiOENl ^ 
rSTOAT D'UTILITE f 



ut propriety 
tuonstxiBLU 



CERTIFlcAT D'UTILITE 

REQUETE EN D&JVRANCE 2/2 



REMISE D£S PlfcCES 
DATE 

UEU 24 JUIL 2002 
75 INP! PARIS 

N* D'ENREGlSTREMENT fliOOO^^^ 




Vos references pour ce dossier : 

(JacuUatif) 


JSL.FBA.54891 


13 {WAN DATA! RE 




Nom 


REMONT 


Prenom 


Claude 


Cabinet ou Societe 




N °de pouvoir permanent et/ou 
de lien contractuel 




Adresse 


Rue 


122, rue Edouard Vaiilant 


Code postal et ville 


92593 | LEVALLOIS PERRET CEDEX 


N° de telephone (facultatif) 


01 49 64 61 00 


N° de telecopie (facuMlif) 


0149 64 6130 . 


Adresse electronique (faciffiatif) 




jgl INVENTEUR (S) 




Les inventeurs sont les demandeurs 


□Oui 

|T| Non Dans ce cas fournir une designation d'inventeurfc) sdparee 


gl RAPPORT DE RECHERCHE 


Uniquement pour une demande de brevet (y compris division et transformation] 


£tabfissement immediat 
ou etablissement drffere 


n 


Paiement echelon ne de la redevance 


Paiement en d£ux versements, uniquement pour les personnes physiques 

□Oul 
□Non 


O REDUCTION DU TAUX 
DES REDEVANCES 


Uniquement pour les personnes physiques 

ORequise pour la premiere fois pour cette invention (joindmiin wis dv non-imposition) 
QRequise anterieurement a ce depot (joindre une copio de la decision d^ultnission 
pour cetto itmutiou ou indiquersct reference): 




Si vous avez utilise I'imprime iiSuite», 
indiquez le nombre de pages jointes 






ggj SIGNATURE DU DEMAND EUR 
OU DU MANDATAIRE 
(Nom e t qxialite du signataire) 

REMOf ITOaudc (92-4052) 


VISA DE LA PREFECTURE 
OU DE L'INPI 

Lo MARIELLO 



La loi n°78-17 du 6 janvier 197g relative a Hnformatique, aux fichiers et aux libertes s'applique aux reponses faites a ce formulaire. 
Elle garantit un droll d'acces et de rectification pour les donnees vous concernant aupres de FINPL 



• 



10 



30 



DISPOSITIF iVMOVIBLE DE PREHENSION EN TOUTE SECURITE 

La presente invention concerne un dispositif 
amovible de prehension pour recipient, notamment un 
manche amovible pour casserole, et en toute security. 

On connait un dispositif de prehension amovible 
pour recipient, du type comprenant deux organes formant 
pince montes sur un corps de prehension, l'un des 
organes formant pince etant mobile en translation par 
rapport au corps de prehension, selon une direction 
sensiblement parallele a la direction longitudinale du 
corps de prehension, entre une position ouverte et une 
position fermee dans laquelle les organes formant pince, 
sont adaptes a pincer un rebord du recipient, le. 
15 dispositif de prehension amovible comprenant des moyens^ 
'de deplacement adaptes a deplacer les organes formant 
pince l'un par rapport a 1' autre,, comportant un levier 
monte mobile en rotation par rapport au corps de" 
prehension entre une position deployee et une positon= 
escamotee dans laquelle l'organe mobile formant pince 
est en position fermee, et un moyen de transmission 
s'etendant entre le levier et l'organe mobile formant 
pince adapte a deplacer l'organe mobile formant pince 
en translation quand le levier est pivote. 

De tels dispositifs amovible de prehension sont 
decrits dans les demandes de brevet FR 2 739 772 et 
FR 2 768 914. 

Dans ces dispositifs anterieurs connus, lors 
d'une manipulation brusque d'un dispositif de 
prehension amovible, les organes formant pince peuvent 
passer de facon intempestive de leur position fermee a 
leur position ouverte, surtout si, quand les organes 
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formant pince sent en position fermee, les moyens de 
emplacement sent proches de la position d'equilibre a 
partir de laquelle les organes formant pince sont 
entraines vers leur position ouverte, ce qui fait 
5 prendre le risque a l'operateur de recevoir le contenu 
du recipient sur lui-meme et peut-etre de se bruler. 

Le probleme pose est ainsi de realiser un 
dispositif de prehension amovible selon lequel les 
organes formant pince ne peuvent pas passer de fagon 
10 intempestive de leur position fermee a leur position 
ouverte, meme dans les circonstances indiquees ci- 
dessus et assurant done une plus grande securite 

d' utilisation. 

La solution proposee a ce probleme est un 
15 dispositif de prehension du type precite comprenant -des 
moyens de verrouillage mobiles entre une position 
activee et une position de repos, dite de verrouillage, 
dans laquelle ils sont adaptes a empecher la rotation 
du levier de sa position escamotee vers sa position 

20 deployee. 

De cette facon, le verrouillage du levier dans sa 
position escamotee empeche 1' ouverture des organes 
formant pince, meme si 1' utilisateur manipule 
brusquement le dispositif de prehension. 

25 Selon un mode de realisation particulier, les 

moyens de verrouillage en position activee sont plus 
proches des organes formant pince qu'en position de 

verrouillage . 

Par cet agencement, pour deverrouiller les moyens 
30 de verrouillage, 1' utilisateur doit eloigner les moyens 
de verrouillage des organes formant pince. Cette 
manoeuvre etant moins naturelle que de rapprocher les 



moyens de verrouillage des organes formant pince, les 
risques de deverrouillage du levier par inadvertance 
sont considerablement reduits. 

Selon un autre mode de realisation particulier, 
les moyens de verrouillage en position activee sont 
adaptes a faire passer le levier de sa position 
escamotee vers sa position deployee. 

Par cet arrangement, 1' utilisateur deverrouille 
le levier puis, dans la continuity du mouvement, 
entraine le levier vers sa position deployee et les 
organes formant pince vers leurs position ouverte. De 
cette fagon, 1' utilisateur peut manoeuvrer les moyens de 
verrouillage et deployer le levier sans avoir a changer • 
de prise de main. • 

Selon un autre mode de realisation particulier, 
le dispositif de prehension comprend un arbre autour ' 
duquel sont articules le levier et le moyen de * 
transmission, qui est situe a proximite de 1'extremite 
du levier opposee a celle par laquelle le levier est 
relie au corps de prehension, et qui est mobile en 
translation dans une fente realisee dans le moyen de 
transmission a proximite de 1'extremite du moyen de 
transmission opposee a celle par laquelle le moyen de 
transmission est relie a l'organe mobile formant pince. 

Par cet agencement particulier des moyens de 
deplacement, d'une part, le dispositif de prehension 
peut pincer de fagon sure des rebords de recipient dont 
l'epaisseur peut varier selon une plage relativement 
importante, entre 0,5 et 3,5 mm (ce qui correspond 
sensiblement a 1' amplitude de mouvement de 1' arbre dans 
la fente), et, d' autre part, le levier et le moyen de 
transmission sont de longueur reduite (ce qui permet a 
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1'utilisateur d' avoir toujours une emprise sur le corps 
de prehension par son annulaire et son auriculaire, 
seals 1' index et le majeur etant disposes au niveau du 
levier, et ce qui diminue 1' amplitude du mouvement du 
levier) . 

Cet agencement particulier permet d'utiliser un 
ressort a boudin comme moyen elastique du mecanisme a 
genouillere, et de le loger dans le moyen de 
transmission. De ce fait, contrairement aux dispositifs 
de prehension de 1' art anterieur comprenant un ressort 
£ lame formant bielle, il n'y a pas de risque de 
deterioration quand le rebord du recipient pince est de 

forte epaisseur. 

La faible amplitude du mouvement du levier permet 
de munir le levier et le moyen de transmission de 
parois verticales agencees de sorte que, meme quand le 
levier est en position deployee, 1' ensemble du 
mecanisme est masque et protege de tout encrassement . 

D'autres particularity de 1' invention 

resulteront de la description detaillee qui va suivre. 

Aux dessins annexes a titre d' exemple non 
limitatif : 

- La figure 1 est une vue eclatee en perspective 
d'un dispositif de prehension amovible conforme a la 

25 presente invention ; 

- La figure 2 est une vue en coupe longitudinale 
d'un dispositif de prehension amovible, les organes 
formant pince etant en position fermee ; et 

- La figure 3 est une vue en coupe longitudinale 
d'un dispositif de prehension amovible, les organes 
formant pince etant en position ouverte. 
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Comme on peut le voir a la figure 1, un 
dispositif de prehension amovible 1 pour recipient (par 
exemple un manche amovible pour une casserole) comprend 
un corps de prehension 2 sur lequel sont montes deux 
organes formant pince 3,4. 

Un premier organe formant pince 3 est fixe a une 
extremite du corps de prehension 2, et le second organe 
formant pince 4 est monte mobile en translation par 
rapport au corps de prehension 2, entre une position 
ouverte (figure 3) et une position fermee (figure 2) . 

L' organe mobile formant pince 4 comprend une 
extremite de serrage 5 qui est adaptee, avec 1' organe 
fixe formant pince 3, a pincer un rebord du recipient 
quand 1' organe mobile formant pince 4 est en position 
fermee . 

Un ressort d' ouverture 10 prend appui contre le 
corps de prehension 2 et . contre une extremite 
d' appui 11 de 1' organe mobile formant pince 4, opposee • 
a 1' extremite de serrage 5, et sollicite en permanence 
1' organe mobile formant pince 4 vers sa position 
ouverte. 

Le dispositif de prehension amovible 1 comprend 
des moyens de deplacement 6 qui sont adaptes a deplacer 
1' organe mobile formant pince 4 par rapport au corps de 
prehension 2. 

Ces moyens de deplacement 6 comprennent un 
levier 7 qui est monte mobile en rotation autour d'un 
axe de rotation 8 par rapport au corps de prehension 2 
entre une position deployee (figure 3) et une positon 
escamotee (figure 2). L' axe de rotation 8 est normal a 
la direction longitudinale du corps de prehension 2 et 



est situe a proximite de 1' organe fixe formant pince 3 
et a proximite d'une premiere extremite du levier 7. 

Quand le levier 7 est en position deployee, 
1' organe mobile formant pince 4 est en position 
5 ouverte, et quand il est en position escamotee, 
1' organe mobile formant pince 4 est en position fermee. 

Les moyens de displacement 6 comprennent aussi un 
moyen de transmission 9 qui s'etend entre le levier 7 
et 1' organe mobile formant pince 4 et qui est adapte a 
LO deplacer 1' organe mobile formant pince 4 en translation 
quand le levier 7 est pivote. 

Dans l'exemple illustre aux figures 1 a 3, le 
moyen de transmission 9 est une bielle 9, et les moyens 
de deplacement 6 sont agences selon une relation en 

15 genouillere. 

Par rapport a 1' organe mobile formant pince 4, la 
bielle 9 est mobile en rotation autour d'un axe de 
pivotement 12 qui est adjacent a 1' extremite d' appui 11 
de 1' organe mobile formant pince 4 et a une premiere 
20 extremite de la bielle 9. 

Par rapport au levier 7, la bielle 9 est mobile 
en rotation autour d'un arbre 13. Afin de permettre la 
relation en genouillere, 1' arbre 13 est monte mobile en 
translation dans une fente 14 qui est realisee dans la 
25 bielle 9 et qui s'etend dans la direction longitudinale 
de celle-ci. L' arbre 13 est mobile entre une position 
d'equilibre instable dans laquelle 1' arbre 13 est situe 
sur la droite d'equilibre du mecanisme a genouillere 
qui est definie par l'axe de rotation 8 et 1' axe de 
30 pivotement 12 et une position d'equilibre stable dans 
laquelle le levier 7 est soit dans sa position deployee 
(1' arbre 13 etant situe du cote dit d' ouverture de la 
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droite d'<§quilibre) , soit dans sa position escamotee 
(1'arbre 13 etant situe du c6te dit de fermeture de la 
droite d' equilibre) . 

Un ressort de genouillere 15 sollicite en 
permanence l'arbre 13 en direction de sa position 
d' equilibre stable. 

Quand 1'arbre 13 est situe du cote d' ouverture de 
la droite d' equilibre, le ressort d' ouverture 10 
sollicite, d'une part, l'organe mobile formant pince 4 
vers sa position ouverte et, d' autre part, le levier 7 
vers sa position deployee par 1' intermediate de la 
bielle 9. 

Quand 1' arbre 13 est situe du c6te de fermeture 
de la droite d' equilibre, le ressort d' ouverture 10 
sollicite le levier 7 vers sa position escamotee et 
plaque, d'une part, le levier 7 contre le corps de 
prehension 2, et, d' autre part, la bielle 9 contre 
l'organe mobile formant pince 4, le ressort de 
genouillere 15 se trouvant oriente selon une direction 
tres proche de celle du ressort d' ouverture 10. De ce 
fait, le ressort de genouillere 15 qui sollicite 
1'arbre 13 en direction de sa position d' equilibre, 
impose a l'organe mobile formant pince 4 une 
translation vers sa position fermee, malgre la presence 
du ressort d' ouverture 10. 

Quand un utilisateur veut pincer le rebord d' un 
recipient, il positionne le rebord entre l'organe fixe 
formant pince 3 et l'extremite de serrage 5 de l'organe 
mobile formant pince 4 en position ouvert, et il fait 
pivoter le levier 7 de sa position deployee vers sa 
position escamotee. La rotation du levier 7 entraine la 
rotation de la bielle 9 et la translation de l'organe 
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mobile formant pince 4, 1' arbre 13 franchissant alors 
la droite d' equilibre du mecanisme a genouillere, ce 
qui permet de realiser un pincement stable du rebord du 
recipient. 

La mobilite de 1' arbre 13 dans la fente 14 permet 
d'ajuster la distance separant l'extremite de serrage 5 
de l'organe mobile formant pince 4 en position f ermee 
et l'organe fixe formant pince 3 a l'epaisseur du 

rebord du recipient. 

La plage des distances separant l'extremite de 
serrage 5 de l'organe mobile formant pince 4 en 
position f ermee et l'organe fixe formant pince 3 est 
sensiblement inferieure a 1' amplitude de mouvement de 
1' arbre 13 dans la fente 14 de facon a permettre a 
1' arbre 13 de passer la droite d' equilibre et a avoir 
un pincement stable. 

Selon le mode de realisation illustre aux 
figures 1 a 3, 1' arbre 13 est situe a proximite de la 
deuxieme extremite du levier 7 qui est opposee a la 
premiere extremite proche de 1' axe de rotation 8. La 
fente 14 est realisee a proximite de la deuxieme 
extremite de la bielle 9 qui est opposee a la premiere 
extremite proche de 1' axe de pivotement 12, 1' arbre 13 
etant sollicite par le ressort de genouillere 15 vers 
l'extremite longitudinale de la fente 14 qui est la 
plus proche de la deuxieme extremite de la bielle 9. 

Par cet agencement particulier des moyens de 
deplacement 6, le dispositif de prehension 1 peut 
pincer de facon sure des rebords de recipient dont 
l'epaisseur peut varier selon une plage relativement 
importante (entre 0,5 et 3,5 mm) 



De plus, 1' utilisation d'un ressort a boudin loge 
dans la bielle 9 cornme ressort de genouillere 15 permet 
d'eviter tout risque de deterioration du mecanisme & 
genouillere, bien que la plage des epaisseurs du rebord 
5 de recipient pouvant etre pince soit importante. 

De plus, cet agencement des moyens de 
deplacement 6 permet d'utiliser, d'une part, un 
levier 7 de longueur reduite, permet t ant a 
l'utilisateur de liberer le levier 7 de 1' emprise 

10 realisee par 1' index et le majeur tout en conservant 
1'annulaire et 1' auriculaire pour maintenir le corps de 
prehension 2, et, d' autre part, une bielle 9 de 
longueur reduite permettant d' avoir un levier 7 ayant 
une faible amplitude de mouvement, rendant aisee la 

15 prise en main du dispositif de prehension 1, meme quand 
le levier 7 est en position deployee. 

Ainsi, l 7 utilisateur n'a pas a changer de prise 
en main quand le levier . 7 passe de sa position deployee- 
vers sa position escarnotee, et inversement. 

20 Avantageusement, le levier 7 et la bielle 9 

comprennent des parois verticales agencees de sorte 
que, meme quand le levier 7 est en position deployee, 
1 r ensemble du mecanisme est masque et proteg6 de tout 
encrassement . 

25 Suivant la presente invention, le dispositif de 

prehension arnovible 1 comporte des moyens 

d' actionnement adaptes a permettre le deploiement du 
levier 7 . 

Le dispositif de prehension arnovible 1 comporte 
30 des moyens de verrouillage 33, de preference 
independants des moyens de deplacement 6, et mobiles 
entre une position activee et une position de repos, 



dite de verrouillage, dans laquelle les raoyens de 
verrouillage 33 sont adaptes a empecher la rotation du 
levier 7 de sa position escamotee vers sa position 
depioyee . 

Dans l'exemple illustre aux figures 1 a 3, les 
moyens de verrouillage 33 sont montes de facon mobile 
en translation sur le corps de prehension 2 selon une 
direction sensiblement parallele a la direction 
longitudinale au corps de prehension 2. 

Les moyens de verrouillage 33 sont sollicites 
vers leur position de verrouillage par tout moyen de 
rappel tel qu'un ressort de verrouillage 17 prenant 
appui contre le corps de prehension 2 et les moyens de 
verrouillage 33. 

Comme on peut le voir aux figures 1 et 2, le 
levier 7 comprend un crochet 22, et les moyens de 
verrouillage 33 comprennent une patte 25 dans laquelle 
est realisee une ouverture 23 dans laquelle le 
crochet 22 s' engage quand le levier 7 est en position 
escamotee et les moyens de verrouillage 33 sont en 
position de verrouillage. 

L' engagement du crochet 22 dans 1' ouverture 23 se 
fait par encliquetage : quand le levier 7 est pivote de 
sa position depioyee vers sa position escamotee, une 
surface superieure 2 4 du crochet 22 vient en butee 
contre la patte 25 et les moyens de verrouillage 33 
sont entraines en translation en direction de leur 
position activee jusqu'a une position d' encliquetage 
dans laquelle le crochet 22 est au niveau de 
1' ouverture 23. A cette position d' encliquetage, le 
ressort de verrouillage 17 entraine en translation les 



moyens de verrouillage 33 en direction de leur position 
de verrouillage, realisant 1' encliquetage- 

Les moyens de verrouillage 33 permettent done de 
verrouiller le levier 7 dans sa position escamotee. Cet 
agencement permet d'eviter toute ouverture intempestive 
due a une manipulation brusque du dispositif de 
prehension amovible 1 qui pourrait faire en sorte que, 
par l'a-coup, l'arbre 13 franchisse la droite 
d' equilibre. 

Dans l'exemple illustre aux figures 1 a 3, les 
moyens de verrouillage 33 sont plus proche des organes 
formant pince 3,4 quand ils sont en position de 
verrouillage que quand ils sont en position activee. Le 
crochet 22 est oriente dans ■ la direction opposee de 
l'axe de rotation 8. La patte 25 est situee a la 
hauteur du crochet 22 quand le levier 7 est verrouille, 
et elle est inclinee de sorte que sa face faisant face 
a l'axe de rotation 8 forme un angle obtus avec la 
direction longitudinale du corps de prehension 2. 

De plus, les moyens de verrouillage 33 
comprennent un bouton d' activation 20 qui est adapte a 
etre manoeuvre par 1' utilisateur et qui fait saillie a 
la surface du dispositif de prehension amovible 1 
opposee a celle a laquelle le levier 7 est fixe. 
L'organe mobile formant pince 4 presente une rainure 21 
au travers de laquelle le bouton deactivation 20 est 
solidarise a la patte 25 (le bouton deactivation 20 et 
la patte 25 sont situes de part et d' autre de l'organe 
mobile formant pince 4). de sorte que le mouvement de 
l'organe mobile formant pince 4 ne soit pas gene par 
les moyens de verrouillage 33, et reciproquement * 



Quand 1' utilisateur veut faire passer le levier 7 
de sa position escamotee a sa position deployee afin de 
liberer le recipient des organes formant pince 3,4, il 
impose aux raoyens de verrouillage 33, par 
1' intermediate du bouton deactivation 20, une 
translation vers leur position activee. Des que les 
moyens de verrouillage 33 sont en position 
d' encliquetage, le crochet 22 n' est plus engage dans 
l'ouverture 23 et le levier 7 peut etre pivote vers sa 
position deployee par les moyens d' actionnement . 

Le bouton deactivation 20 permet a 1' utilisateur 
de deverrouiller le levier 7 sans avoir a changer de 
prise de main, et uniquement a l'aide du pouce. De 
plus, come les moyens de verrouillage 33 sont plus 
proche des organes formant pince 3,4 quand ils sont en 
position de verrouillage que quand ils sont en position 
activee, pour deverrouiller le levier 7, 1' utilisateur 
doit tirer le bouton de commande 20 vers lui, et non 
pas le pousser vers le recipient, ce qui permet 
d'eviter tout deverrouillage inopportun du bouton de 
commande . 

Par ailleurs, dans l'exemple illustre aux 
figures 1 a 3, les moyens de verrouillage 33 en 
position activee sont adaptes a faire passer le 
levier 7 de sa position escamotee a sa position 
deployee. De ce fait, les moyens de verrouillage 33 se 
comportent aussi comme des moyens d' actionnement . 

Comme on peut le voir aux figures 2 et 3, le 
levier 7 comprend une surface d'appui 19, et les moyens 
de verrouillage 33 comprennent un element formant plan 
incline 18 qui est adapte a venir en butee contre une 
surface d' appui 19 quand le levier 7 est en position 



escamotee et les moyens de verrouillage 33 sont en 
position activee. 

Le plan incline 18 et la surface d' appui 19 sont 
conformes de telle sorte que, quand les moyens de 
verrouillage 33 sont en position activee, le plan 
incline 18 vient buter contre la surface d' appui 19 et 
impose au levier 7 un mouvement de pivotement autour de 
l'axe de rotation 8 vers sa position deployee. Le 
pivotement du levier 7 impose par le plan incline est 
tel que le point d'equilibre du mecanisme a genouillere 
est franchi, c'est a dire que 1'arbre 13 traverse la 
droite d'equilibre. Une fois l'equilibre franchi, le 
ressort d'ouverture 10 sollicite le levier 7 vers sa 
position d§ployee et l'organe mobile formant pince 4 
vers sa position ouverte. 

Le plan incline 18 est dispose, par rapport a la 
direction longitudinale du corps de prehension 2, entre 
l'axe de rotation 8 et la surface d' appui 19 qui fa'it 
face a l'axe de rotation 8. 

Les moyens de verrouillage permettent done & 
1'utilisateur de deverrouiller le levier 7 puis de la 
faire passer de sa position escamotee a sa position 
deployee sans avoir a changer de prise de main, et 
uniquement a l'aide du pouce. 

Dans l'exemple illustre aux figures 1 & 3, le 
plan incline 18 est solidaire de la patte 25 et le 
crochet 22 est solidaire de la surface d' appui 19. Le 
plan incline 18, la surface d' appui 19, le crochet 22 
et la patte 25 sont agences de telle sorte que le 
crochet 22 est desengage de l'ouverture 23 par 
translation des moyens de verrouillage 33 vers leur 



position activee avant que le plan incline 18 vienne en 
butee contre la surface d'appui 19 : le crochet 22 est 
plus eloigne de l'axe de rotation 8 que ne 1' est la 
surface d'appui 19. 

Ainsi, quand 1' utilisateur veut faire passer le 
levier 7 de sa position escamotee a sa position 
deployee afin de liberer le recipient des organes 
formant pince 3,4, il impose aux moyens de 
verrouillage 33, par 1' intermediate du bouton 
d' activation 20, une translation jusqu' a leur position 
activee. Lors de cette translation, les moyens de 
deverrouillage 16 passent par leur position 
d' encliquetage dans laquelle le crochet 22 n' est plus 
engage dans l'ouverture 23. De ce fait, le levier 7 est 
deverrouille avant que le plan incline 18 vienne en 
butee contre la surface d'appui 19, ce qui permet au 
levier 7 de pivoter vers sa position escamotee et a 
l'organe mobile formant pince 4 de passer dans sa 
position ouverte. 

Le bouton d' activation 20 permet done a 
1' utilisateur de manceuvrer a la fois les moyens de 
verrouillage 33 et les moyens d' actionnement qui sont 
constitues par les moyens de verrouillage 33. 

Bien evidemment, la presente invention n'est pas 
limite au mode de realisation decrit de facon detaillee 
ci-dessus . 

II serait possible de realiser un dispositif de 
prehension amovible ne comprenant pas de moyens 
d' activation solidaire des moyens de verrouillage, ou 
dont le moyen de transmission ne serait pas une bielle. 

II est possible que les moyens de deplacement 6 
soient conformees de sorte que, quelle que soit la 



• 



position du levier 7 , celui-ci est constamment 
sollicite vers sa position deployee. Dans ce cas, des 
que les moyens de verrouillage 33 sont actionn«§s et 
passent de leur positon de verrouillage a leur position 
d' encliquetage, le levier 7 pi vote vers sa position 
deployee . 



REVENDICATIONS 

1. Dispositif de prehension amovible (1) pour 
recipient , comprenant 

deux organes formant pince (3,4) montes sur 
un corps de prehension (2) , 1'un des organes formant 
pince (4) etant mobile en translation par rapport au 
corps de prehension (2), selon une direction 
sensiblement parallele a la direction longitudinale du 
corps de prehension (2), entre une position ouverte et 
une position fermee dans laquelle les organes formant 
pince (3,4) sont adaptes a pincer un rebord du 
recipient , et 

des mo yens de deplacement (6) adaptes a 
deplacer les organes formant pince (3,4) l'unpar 
rapport a 1' autre, comportant un levier (7) mont6 
mobile en rotation par rapport au corps de 
prehension (2) entre une position deployee et une 
positon escamotee dans laquelle l'organe mobile formant 
pince (4) est en position fermee, et un moyen de 
transmission (9) s'etendant entre le levier (7) et 
l'organe mobile formant pince (4) adapte a deplacer 
l'organe mobile formant pince (4) en translation quand 
le levier (7) est pivote, 

caracterise en ce qu'il comprend des moyens de 
verrouillage (33) mobiles entre une position activee et 
une position de verrouillage dans laquelle les moyens 
de verrouillage (33) sont adaptes a emp£cher la 
rotation du levier (7) de sa position escamotee vers sa 
position deploye. 



2. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
la revendication 1, caracterise en ce que les moyens de 
verrouillage (33) sont montes en translation sur le 
corps de prehension (2) selon une direction 
sensiblement parallele a la direction longitudinale du 
corps de prehension (2) . 

3. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
la revendication 1 ou 2 r caracterise en ce que les 
moyens de verrouillage (33) sont sollicites, par tout 
moyen de rappel (17)^ en permanence vers leur position 
de verrouillage. 

4* Dispositif de prehension amovible (1) selon 
l'une des revendications 1 a 3, caracterise en ce que 
les moyens de verrouillage (33) sont plus proche des 
organes formant pince (3,4) quand ils sont en position 
de verrouillage que quand ils sont en position activ<§e. 

5. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
l'une des revendications 1 a 4, caracterise en ce que 
les moyens de verrouillage (33) comprennent une 
patte (25) dans laquelle est realisee une 
ouverture (23) qui est adaptee a recevoir un 
crochet (22) du levier (7) en position escamot^e quand 
les moyens de verrouillage (33) sont en position de 
verrouillage, et a etre lib^ree du crochet (22) quand 
les moyens de verrouillage (33) sont en position 
activee. 

6. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
la revendication 5, caracterise en ce que le 
crochet (22) comprend une surface superieure (24) 
adaptee, quand le levier (7) est pivote vers sa 
position escamotee, a entrainer les moyens de 
verrouillage (33) en direction de leur position activee 



jusqu'a une position permettant 1' encliquetage du 
crochet (22) dans l'ouverture (23). 

7. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
l'une des revendications 1 a 6, caracterise en ce que 
les moyens de verrouillage (33) comprennent un bouton 
deactivation (20) qui fait saillie a la surface du 
dispositif de prehension amovible (1) opposee a celle a 
laquelle le levier (7) est fixe. 

8. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
les revendications 5 et 7, caracterise en ce que 
1'organe mobile formant pince (4) presente une 
rainure (21) au travers de laquelle le bouton 
deactivation (20) est solidarise a la patte (25). 

9. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
l'une des revendications 1 a 8, caracterise en ce que 
les moyens de verrouillage (33) en position activee 
sont adaptes a faire passer le levier (7) de sa 
position escamotee a sa position deployee. 

10. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
la revendication 9, caracterise en ce que les moyens de 
verrouillage (33) comprennent un element formant plan 
incline (18) adapte, d' une part, a venir en butee 
contre une surface d' appui (19) du levier (7) quand les 
moyens de verrouillage (33) sont en position activee, 
et, d' autre part, a imposer au levier (7) un mouvement 
de rotation de la position escamotee jusqu'a une 
position ou le levier (7) est entraine jusqu'a sa 
position deployee par le seul moyen de 

transmission (9) . 

11. Dispositif de prehension amovible (1) selon 
la revendication 10, caracterise en ce que le 
crochet (22) est adapte a etre desengage de 



* • 



l'ouverture (23) par la translation du rnoyen de 
verrouillage (33) vers sa position activee avant que le 
plan incline (18) vienne en butee contre la surface 
d'appui (19) . 
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